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Advarsel: Indbygning og montering af elektriske
apparater ma kun foretages af aut. elinstallater.

Warning: Installation and assembly of electrical equip-
ment must be carried out by qualified electricians.

Achtung: Einbau und Montage elektrischer Geréate
darfen nur durch Elektrofachkréafte erfolgen.

Attention: L'installation doit étre effectuée par un
installateur qualifié, et conforme aux normes en vigueur.
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41-300 Sensor PIR 360° Standard
41-320 Sensor PIR 360° Light / Vent.

Generelt:
Sensor PIR 360° type 41-300 er udviklet til loftsmontering for
indenders belysningsstyring f.eks. i forbindelse med kontorer.

Sensor PIR 360° type 41-320 har ekstra potentiale fri
releekontakt (kanal 2) til styring af ventilation.

Anvendelsesomrade:

» Sma kontorer

« Kontorlandskaber opsplittet i arbejds-grupper
« Lokaler med opholdskrog

« Feelles-aktivitetsrum

« Omklaedningsrum

« Sterre depotrum

Funktion:

Den indbyggede lyssensor maler Izbende lokalets lysniveau
og sammenligner dette med den indstillede vaerdi angivet med
indstillingsknappen LUX.

Belysningen teendes hvis lysniveauet er lavere end den
indstillede veerdi og beveegelsessensoren registrerer, at der er
aktivitet i deekningsomradet. Den indbyggede
udkoblingsforsinkelse, 1-30 min, sarger for at holde
belysningen taendt indtil sensoren ikke registrer aktivitet, eller
det valgte lysniveau er naet.

Ventilatorudgang (41-320) aktiveres uanset lysforholdene.
Udkoblingsforsinkelsen falger indstillingen for kanal 1 med et
tilleeg pa 25%.

Manuel funktioner:

Forbindes sensor PIR 360° med et tryk, er der mulighed for
konstant taeend og slukke af belysningen, manuelt, uafhaengig
af lysforhold.

Konstant teend

Aktiveres trykket med et langt tryk (2 - 4 sek) taendes belysningen
og forbliver i denne stilling indtil trykket genaktiveres med et kort
tryk for at slukke lyset og returnere til auto.

Konstant sluk

Aktiveres trykket med et langt tryk (2 - 4 sek) slukkes belysningen
og forbliver i denne stilling indtil trykket genaktiveres med et kort
tryk for at taende lyset og returnere til auto.

Manuel sluk og autoreset

Aktiveres trykket med et kort tryk (0,5 — 2 sek), slukkes
belysningen straks. Derved opnas maksimal energibesparelse.
Sensoren vil ganske kort efter vaere tilbage i auto for at kunne
teende belysningen grundet bevaegelse.

@ Dakningsomrade:

Sensor PIR 360° er for loftsmontage. | en hejde af 2,5 m vil
sensoren daekke gulvet i en diameter pa 20 m og veere
fladedeekkende, for personbevaegelse i hele 360°.

Sensor PIR 360° har et specielt linseomrade i centrum med en
diameter pa 5 m, hvor mere end 618 felter sikrer en optimal
detektering selv ved meget sma bevaegelser.

Sensor PIR 360° er forbeholdt loftmontering i en standard
hgjde af 2,5 — 3,0 m og placeres over skrivebord, typisk 1 m
forskudt if. siddepladsen.

Sensoren har en specialudviklet optik med 2 detekteringsom-
rader, et neeromrade A + B til detektering af sma bevaegelser
og et fiernomrade C + D til detektering af kropsbevaegelser.
Denne kombination giver en enestaende styring af belysnin-
gen og samtidig sikres starst mulig energibesparelse.

@ Begraensning af detekteringsomrade:

Er deekningsomrade for stort kan det med fordel begraenses
ved montering af vedlagt afdaekning. Herved kan den maksi-
male raekkevidde pa @20 m reduceres til @12 m, @5 m eller
@3 m og vinklen pa 360° kan reduceres i step af 45°.

o A

Det frarades at montere PIR Sensoren s& den udsasttes for
direkte sol indstraling, luftstrem fra aircondition / radiator m.m.

@ Montering:

@ Optimal dagslysmaling fas ved at placere Sensor PIR
360° med ruden (light gate) rettet mod dagslysindfaldet.

@ Monteres Sensor PIR 360° direkte pa loft, kan hul
afstanden 105mm anvendes. Bemeerk at kabelindgang
er drejet 45° i forhold til opsaendingshullerne.

@ Monteres Sensor PIR 360° pa en loftdase anvendes
de dertil placerede huller i afstanden 60mm og
bundbleenden slas ud. Fremfer kabel korrekt og
forsvarlig, iht. installationsforskrift for fast installation,
bemaerk at al monteringsarbejde skal ske med afbrudt
netspaending. Ledningsforbindelser se under fig.@ .

@ Tilslutning:

a) Laes HELE monterings- og brugsvejledning.

b) Sluk for al strem.

c) Tilslutning af netspaendingen sker pa kiemmerne maerket: L, N.

d) Tilslutning af belastningen sker pa klemmeme maerket: @, N.

e) Tilslutning af manuel tryk kan ske mellem klemmerne
meerket: L, I(-]

f) Power up opvarmningsperiode medfaerer at belysningen
og den indbyggede indikator (LED) altid taender i 1 minut
(stabiliseringstid).

Beskyttelseslederen forbindes til klemme @

Sensor PIR 360° kan belastes op til 2300W gl@delampe. Se i
wvrigt under afsnittet tekniske data.

@ Tilslutningsskema:

Tilslutning af manuel tryk.
PS: Netspzending og tryk skal forsynes af samme fase.

@ Indstilling / afprevning:

Sensor PIR 360° er forsynet med to test mode funktioner. En
for LUX test og en for PIR test.

a) LUX - TEST mode, maling af dagslysniveau.
Seet kontakterne DIP1 og DIP2 on.
| denne position vil belysningen veere slukket, drej LUX
indstillingen langsomt fra min. mod max. indtil den
indbyggede indikator (LED) teendes. Herved er LUX
indstillingen identisk med det af sensoren malte
dagslysniveau. Er lokalets dagslysniveau tilstraekkelig,
drejes LUX-indstillingen mod minimum indtil LED’en
slukkes og lad LUX indstillingen forblive pa dette niveau.
Drejes LUX indstilling mod min. slukker belysningen
ved et lavere dagslysniveau.
Drejes LUX indstilling mod max. slukker belysningen
ved et hgjere dagslysniveau.
Afslut med at seette kontakterne DIP1 og DIP2 off.

b

PIR — TEST mode, PIR ga - test.

Seet kontakterne DIP1 off og DIP2 on.

| denne position vil belysningen teende i 5 sec. som
resultat af PIR aktivering samtidig vil den indbyggede
indikator (LED) signallere PIR aktivitet.

PS: | denne test vil dagslysblokeringen veere ude af
funktion.

Afslut med at seette kontakterne DIP1 og DIP2 off.

c) LED - indikation ON, Indikation ved PIR aktivering.
Seet kontakt DIP1 on. Det anbefales at seette denne i off
for ikke at indikere overvagning.

d

PIR - felsomhedsindstilling

Kontakterne DIP3 og DIP4 giver mulighed for at tilpasse
sensorens falsomhed. Produktet er ab fabrik stillet i

lav felsomhed. | visse situationer kan det derfor

veere ngdvendigt at @endre denne. Valgmuligheder
fremgar af fig.(7).

PIR Sensoren er preeindstillet ab fabrik:
® Sensoren er i automatik
o LED er slukket
® Lav fglsomhed

Samling af sensor:

a) Sensordelen trykkes op i klemraekken i underlaget og
sikringsskruen Pozidriv (PZ) 0 / Phillips (PH) 1 monteres.

b) Sensor PIR 360° indstilles og testes i henhold til fig.@.

c) Reducering af deekningsomradet fremgar af figv .

d) Sensorens afdaekning monteres.

(® Drift & Vedligehold

Serg for at holde linsen ren og ter. Linsen kan rengeres med en let
fugtig klud. Ved fejl eller driftsforstyrrelser udover normal bruger-
indstilling LUX, TIME, FGLSOMHED, kontakt aut. elinstallater.

Tekniske data:

Forsyningsspaending ...
Kontakt for kanal 1 og 2
Indkoblingsstram
Belastning

. 230V ac +10% 50Hz

. M 10A 250V ac, NO
.80A/20ms

. R 2300 W (gledelampe)
L 1200 VA (lysstofrar)
C  max. 140 pF

690 VA
Lux-omrade . 10...1000 Lux
Hysterese . . +10%
Udkoblingsforsinkelse:
41-300 ... . 1-30min
41-320 ... . Kanal 1 veerdi +25%
Folsomhed . Veelges manuelt

Manuel on / off
Aktiveringsindikator on/off
Test modes
Egetforbrug:
41-300 ...

. Via staerkstramstryk
. Veelges manuelt
. Veelges manuelt

.ca. 1W

41-320 ... .ca. 1,5W
Teethedsgrad .1IP20
Omgivelsestemp. . -5°C...+50°C
Kabelindgang .2x@12mm
Monterings hejde . 3,0 m, sefig.
Konformitet EMC + LVD iht. ...... EN 60669-2-1

41-300 PIR 360° Sensor Standard
41-320 PIR 360° Sensor Light/Vent.

General:
The model 41-300 PIR 360° Sensor has been developed to be
mounted to ceilings for indoor lighting, e.g. in office areas.

The model 41-320 PIR 360° Sensor has an extra, dry contact relay
(channel 2) to control ventilation.

Area of use:

« Samll offices.

» Open-plan offices with workgroups.
« Rooms with living corner.

« Common activity rooms.

« Locker rooms.

« Larger depot rooms.

Function:

The integrated light sensor measures the light level in the area
continuously, and compares it with the preset value specified via
the LUX setting button.

The lighting is switched on if the light level falls below the preset
value and the movement sensor detects activity in the coverage
area. The integrated cut out delay, 1-30 minutes, ensures that the
lighting remains on until the sensor doesn't detect activity or the
selected light level is reached.

The ventilator output (41-320) is activated regardless of the light
conditions. The cut out delay follows the setting for channel 1 plus 25%.

Manual functions:

If the PIR 360° Sensor is connected to a switch, it is possible to
switch the lighting on and off manually, depending on the light
conditions.

Constant on.

If the switch is activated by means of pressing “on” for 2 - 4 sec-
onds, the lighting is switched on and remains in that setting until
the switch is pressed briefly to switch off the light and return to
automatic mode.

Constant off.

If the switch is activated by means of pressing “off” for 2 - 4 sec-
onds, the lighting is switched off and remains in that setting until
the switch is pressed briefly to switch on the light and return to
automatic mode.

Manual off and auto reset.

If the switch is pressed briefly (0.5 - 2 seconds), the lighting is
switched off immediately. This provides maximum energy saving.
The sensor will then soon return to auto mode, so that it is able to
switch on the lighting when movement is detected.

@ Coverage area:

The PIR 360° Sensor is designed to be mounted to a ceiling. At a
height of 2.5 m the sensor will cover the floor to a diameter of 20 m
and provide a full 360° coverage for movement of people.

The PIR 360° Sensor has a special lens area in the centre with a
diameter of 5 m, with more than 618 fields guaranteeing optimal
detection of even very slight movements.

The PIR 360° Sensor is designed to be mounted on a ceiling at a
standard height of 2.5-3.0 m, and is positioned above a desk,
typically 1 m away from the user’s seat.

The sensor has a specially developed optics with 2 detection
ranges, a close range (A + B) to detect small movement and a
distant range (C + D) to detect body movement. This combination
provides excellent control of lighting, while at the same time
guaranteeing the best possible energy saving.

@ Limiting the detection range:

If the coverage area is too large, it is a good idea to limit it by fitting
the enclosed cover. This enables the maximum reach of @20 m to
be reduced to @12 m, @5 m or @3 m and the angle of 360° can be
reduced in increments of 45°.

© A

It is recommended that the PIR Sensor is not installed where it is
exposed to direct sunlight, air flows from air conditioning, radiators,
etc.

@ Installation:

@ The ideal measurement of daylight is obtained by
positioning the PIR 360° Sensor with its light gate facing
the source of daylight.

@ If the PIR 360° Sensor is mounted direct to the celling, the
hole distance of 105mm can be used. Please note that the
cable inlet is turned 45° in relation to the fixing holes.

@ If the PIR 360° Sensor is fitted to a flush mounting box,
the holes located for this purpose are used, and the
base cap is punched out. Guide in the cable correctly
and carefully in accordance with the instructions for a
fixed installation, and please note that all installation
work must take place with the mains voltage
disconnected.

For wire connections, see under fig.@.

@ Connection:

a) Read the WHOLE installation and user manual.

b) Switch off all power.

c) Power from the mains is supplied via the terminals labelled: L, N.

d) The light is connected via the terminals labelled: ® N.

e) The manual switch can be connected between the terminals
labelled: L, .

f) The power-up period means that the lighting and the
integrated indicator (LED) are always switched on for 1
minute (stabilisation time).

Connect ground to terminal marked: @

The PIR 360° Sensor can handle a load up to a 2300W filament
lamp. See also under the section technical data.

@ Connection diagram:

Connection of manual switch,
PS: Mains voltage and switch must be supplied by the same phase.

@ Setting up/testing:

The PIR 360° Sensor is supplied with two test mode functions. One
for a LUX test and one for a PIR test.

a) LUX TEST mode, measurement of daylight level.
Set the contacts DIP1 and DIP2 to on.
In this position the lighting will be switched off; turn the
LUX setting slowly from min. towards max. until the
integrated indicator (LED) is switched on. At this point
the LUX setting is identical to the, by the sensor, measured
daylight level. If the daylight level in the room is sufficient,
turn the LUX setting towards minimum until the LED is
switched off, and leave the LUX setting at this level.
If the LUX setting is turned towards min., the lighting is
switched off at a lower daylight level.
If the LUX setting is turned towards max., the lighting is
switched off at a higher daylight level.
Finish by setting the contacts to DIP1 off / DIP2 off.

b) PIR TEST mode, PIR “walk* test.
Set the contacts to DIP1 off and DIP2 on.
At this setting the lighting will be switched on for 5 seconds as a
result of PIR activation, and at the same time the integrated
indicator (LED) will indicate that PIR is activated.
PS: In this test the daylight blocking will be disabled.
Finish by setting the contacts to DIP1 off / DIP2 off.

c) LED indication ON, Indication of PIR activation.
Set the contact to DIP1 on. It is recommended that you set
this at off if you do not want to indicate supervision.

d) PIR sensitivity setting
Contacts DIP3 and DIP4 enable you to customise the sensor’s
sensitivity. In the factory the product is set to low sensitivity. It
might therefore be necessary to change this in certain circum-
stances. The options are described in fig.

The PIR Sensor is preset at the factory:
® Sensor is in automaitc mode

® LED is off

® Low sensitivity

Assembling the sensor:

a) Press the sensor part into the terminal strip in the base,
and fit the locking screw Pozidriv (PZ) O / Phillips (PH) 1.
b) Set and test the PIR 360° Sensor as described in fig.
c) The coverage area can be reduced as described in fig. @

d) Mount the Sensor’s cover.

@ Operation & maintenance

Make sure that the lens is kept clean and dry. The lens can be
cleaned with a slightly damp cloth. In the event of faults or opera-
tional disruption beyond the normal user settings LUX, TIME,
SENSITIVITY, contact an authorised electrician.

Technical data:
Supply voltage ... 230V AC +10% 50Hz
Contact for channels 1 and 2 .... p 10 A250V AC, NO
Connection current . 80A/20 ms
. R 2300 W (filament lamp)
L 1200 VA (fluorescent tube)

C max. 140 pF
(M) 690 vA
Lux range . 10...1000 Lux
Hysteresis . . +10%
Cut-out delay:
41-300 ... . 1-30mins
41-320 . Channel 1 value +25%

Sensitivity
Manual on/off
Activation indicator on/off

. Selected manually
. Via switch

. Selected manually
Selected manually

. approx. 1W
. approx. 1,5W

Degree of protection . .IP20
Ambient temperature . -5°C...+50°C
Cable inlet . 2x@12mm
Installation height . 3.0 m, see fig.
Compliance with

EMC + LVD acc. to ......ccccoevvnnee EN 60669-2-1

41-300 Sensor PIR 360° Standard
41-320 Sensor PIR 360° Light / Vent.

Allgemeines:
Der Sensor PIR 360° Typ 41-300 wurde fur Deckenmontage zur
Beleuchtungssteuerung in Innenrédumen, z.B. Blros, entwickelt.

Der Sensor PIR 360° Typ 41-320 hat zuséatzlich ein potential freies
Relais (Kanal 2) zur Ventilatorsteuerung.

Anwendungs Gebiet:

« Kleinere Blros.

» GroRraumburo mit Arbeitsgruppe.
« Raume mit Aufenthaltsbereich.

» Gemeinsames Raume

« Umkleideraum

» GroRere Lagerraume

Funktion:

Der eingebaute Lichtsensor mi3t standig die Lichtstarke im Raum
und vergleicht diese mit dem mittels Regler ,LUX" eingestellten
Wert.

Die Beleuchtung wird eingeschaltet, wenn die Lichtstarke geringer
ist als der eingestellte Wert und der Bewegungssensor im
Erfassungsbereich Aktivitat registriert. Die eingebaute
Ausschaltverzégerung, 1-30 Min., laRt die Beleuchtung
eingeschaltet, bis der Sensor keine Aktivitat registriert oder die
gewahlte Lichtstarke erreicht ist.

Der Ventilatorausgang (41-320) wird ungeachtet der
Lichtverhaltnisse aktiviert. Die Ausschaltverzégerung entspricht der
um 25% erhéhten Einstellung fur Kanal 1.

Manuelle Funktionen:

Wird der Sensor PIR 360° mit einem Taster verbunden, so &Rt sich
die Beleuchtung unabhangig von den Lichtverhaltnissen manuell
ein- und ausschalten.

Konstant eingeschaltet

Durch eine lange Einschaltbetatigung (2 - 4 Sek.) wird die
Beleuchtung eingeschaltet und bleibt in dieser Position bis zur
erneuten, diesmal kurzen, Betatigung des Tasters, um die
Beleuchtung auszuschalten und in den Automatikmodus
zurlickzukehren.

Konstant ausgeschaltet

Durch eine lange Ausschaltbetatigung (2 - 4 Sek) wird die
Beleuchtung ausgeschaltet und bleibt in dieser Position bis zur
erneuten, diesmal kurzen, Betatigung des Tasters, um die
Beleuchtung einzuschalten und in den Automatikmodus
zurlckzukehren.

Manuelles Ausschalten und Autoreset

Durch eine kurze Ausschaltbetatigung (0,5 — 2 Sek.) wird die
Beleuchtung zur maximalen Energieeinsparung sofort
ausgeschaltet. Der Sensor kehrt anschlieRend in den
Automatikmodus zurlick, um die Beleuchtung bei Bewegung im
Raum einschalten zu kénnen.

@ Erfassungsbereich:

Der Sensor PIR 360° ist nur fur Deckenmontage vorgesehen. In
einer Héhe von 2,5 m erfalt er den FulRboden in einem
Durchmesser von 20 m und ist im gesamten 360°-Bereich zur
Erfassung von Personenbewegungen flachendeckend.

Der Sensor PIR 360° hat im Zentrum einen besonderen
Linsenbereich mit einem Durchmesser von 5 m, in dem mehr als
618 Felder optimale Erfassung selbst kleinster Bewegungen
gewabhrleisten.

Der Sensor PIR 360° ist nur fur Deckenmontage vorgesehen und
die Montage erfolgt in der Standardhéhe 2,5 — 3,0 m. Die
empfohlene Plazierung ist Uber dem Schreibtisch, in der Regel um
1m im Verhéltnis zum Sitzplatz versetzt.

Der Sensor hat eine eigens entwickelte Optik mit 2
Erfassungsbereichen, einem Nahbereich A + B zur Erfassung
kleiner Bewegungen und einem Fernbereich C + D zur Erfassung
von Kérperbewegungen. Diese Kombination bietet eine
einzigartige Steuerung der Beleuchtung und sichert gleichzeitig die
groRtmaogliche Energieeinsparung.

@Begrenzung des Erfassunsgbereichs:

Ist der Erfassungsbereich zu groB, so 1aRt er sich vorteilhaft durch
Montage der beigefugten Abdeckung begrenzen. Hierdurch laRt
sich die maximale Reichweite von 20 m auf einem Durchmesser
von 12 m, 5 m oder 3 m und der Winkel von 360° in 45°-Schritten
begrenzen.

® A

Der PIR-Sensor sollte nicht dort montiert werden, wo er von
direkter Sonneneinstrahlung, Luftstrémen von Klimaanlage oder
Heizung u.a.m. ausgesetzt ist.

@ Montage:

@ Die optimale Tageslichtmessung ergibt sich durch
Anordnung des Sensors PIR 360° mit der
Lichteintrittséffnung in Richtung des einfallenden
Tageslichts.

@ Bei Deckenmontage des Sensors PIR 360° kann der
Lochabstand 105 mm benutzt werden. Bitte beachten Sie,
daR die Kabeleinfuhrung im Verhaltnis zu den
Aufspannéffnungen um 45° gedreht ist.

@ Bei Montage des Sensors PIR 360° an einer Deckendose
werden die dafur vorhandenen Lécher benutzt und die
Bodenblende herausgestanzt. Das Kabel sachgemanr
nach der Installationsvorschrift fur feste Installationen
verlegen. Bitte beachten Sie, daR alle Montagearbeiten
bei getrennter Netzspannung zu erfolgen haben.
Kabelanschlisse siehe Abb.

Anschluf:

a) Bitte machen Sie sich mit der GESAMTEN Montage-
und Bedienungsanleitung vertraut.

b) Strom vollstandig trennen.

c) Der Anschluf an die Netzspannung erfolgt an den Klemmen
mit den Bezeichnungen: L, N.

d) Der LastanschluR erfolgt an den Klemmen mit den
Bezeichnungen: @, N.

e) Ein etwaiger AnschluR eines manuellen Tasters erfolgt

zwischen den Klemmen mit den Bezeichnungen: L, I(-]

f) Die Einschaltaufwarmperiode bewirkt, daR sich die
Beleuchtung und die eingebaute Anzeige (LED) immer
fur 1 Minute (Stabilisierungszeit) einschalten.

Erde an die Klemme mit der Bezeichnung @ anschlien.

Der Sensor PIR 360° kann mit bis zu 2300 W Gluhlampe belastet
werden. Siehe im Ubrigen den Abschnitt Technische Daten.

@ Schaltplan:

Anschlul eines manuellen Tasters
PS: Netzspannung und Taster sind von derselben Phase zu versorgen.

@ Einstellung / Test:

Der Sensor PIR 360° verfugt Gber zwei Testmodi, einen fur den
LUX-Test und einen fur den PIR-Test.

a) LUX-TEST, Messung der Tageslichtstarke
Schalter DIP1 und DIP2 auf ,On" stellen.
In dieser Position ist die Beleuchtung ausgeschaltet.
LUX-Regler langsam von Min. in Richtung Max. drehen, bis
sich die eingebaute Anzeige (LED) einschaltet. Die LUX-
Einstellung entspricht jetzt der, vom Sensor, gemessenen
Tageslichtstarke. Bei ausreichendem Tageslicht im Raum
LUX-Regler in Richtung Min. drehen, bis sich die LED
ausschaltet, und in dieser Position belassen. Wird der LUX-
Regler in Richtung Min. gedreht, so schaltet sich die
Beleuchtung bei geringerem Tageslicht aus. Wird der LUX-
Regler in Richtung Max. gedreht, so schaltet sich die
Beleuchtung bei starkerem Tageslicht aus. AbschlieBend die
Schalter DIP1 und DIP2 auf ,Off* stellen.

b

PIR-TEST, PIR-Geh test

Schalter DIP1 auf ,Off* und DIP2 auf ,On“ stellen.

In dieser Position schaltet sich die Beleuchtung infolge
PIR-Aktivierung fur 5 Sek. ein. Gleichzeitig signalisiert

die eingebaute Anzeige (LED) PIR-Aktivitat.

PS: Bei diesem Test ist die Tageslichtblockierung auRer Betrieb.
AbschlieRend die Schalter DIP1 und DIP2 auf ,Off* stellen.

C

LED-Anzeige ,,ON“, Anzeige bei PIR-Aktivierung
Schalter DIP1 auf ,On“ stellen. Es empfiehlt sich, ihn auf ,Off* zu
stellen, wenn man sich nicht ,Uberwachung* indizieren méchte

d

PIR-Empfindlichkeitseinstellung

Mit den Schaltern DIP3 und DIP4 |&Rt sich die

Empfindlichkeit des Sensors einstellen. Das Gerat ist
werkseitig auf niedrige Empfindlichkeit eingestellt. In bestim-
mten Situationen kann eine Anderung daher erforderlich sein.
Die Wahlméglichkeiten ergeben sich aus Abb.( 7).

Der PIR-Sensor ist werkseitig voreingestellt.
® Sensor ist im Automatic modus

® LED istaus

o Niedrige Empfindlichkeit

Zusammenbau des Sensors:

a) Sensor in die Klemmenreihe in der Unterlage driicken und
Sicherungsschraube Pozidriv (PZ) 0/ Phillips (PH) 1 montieren.

b) Sensor PIR 360° einstellen und geman Abb.( 7) testen.

c) Die Begrenzung des Erfassungsbereichs wird in (3B dargestellt.

d) Sensorabdeckung montieren.

@ Betrieb und Wartung

Linse stets sauber und trocken halten. Sie 1aRt sich mit einem leicht
feuchten Tuch reinigen. Bei Fehlern oder Betriebs-stérungen tber die
normalen Benutzereinstellungen LUX, TIME, EMPFINDLICHKEIT
hinaus wenden Sie sich bitte an einen autorisierten Elektroinstallateur.

Technische Daten:

Versorgungsspannung
Kontakt fur Kanal 1 und 2.
Einschaltstrom

.. 230V AC +10% 50Hz

Belastung ..R 2300 W (Gluhlampe)
L 1200 VA (Leuchtstoffréhre)
max. 140 pF
@D 690 VA
Lux-Bereich 10...1000 Lux
Hysterese .. . +10%

Ausschaltverzégerung:

41-300 ... ..1-30 Min.

41-320 ... .. Wert von Kanal 1+25%
Empfindlichkeit . .. manuell einzustellen
Manuell ein/aus ...............c........ mit Schalter
Aktivierungsanzeige ein/aus .. manuell einzustellen
Testmodi ... manuell einzustellen
Eigenverbrauch:

41-300 ...

41-320 ...

Schutzklasse .

Umgebungstemp. . ...+50°C
Kabeleinfuhrung .. .. 2x@12 mm

Montage héhe ..3,0m, siehe fig.@
Konformitat mit

EMV-RL+NSRLgem. ............... EN 60669-2-1




41-300 Détecteur PIR 360° Standard
41-320 Détecteur PIR 360° Eclairage/ Ventilation

Généralités :

Le détecteur PIR 360° type 41-300 a été congu pour un montage
au plafond en vue de commander I'éclairage intérieur, par exemple
dans des bureaux.

Le détecteur PIR 360° type 41-320 comporte des contacteurs
relais supplémentaires (canal 2) permettant de commander la
ventilation.

Applications :

- Petits bureaux

- Bureaux paysage divisés en groupes de travail
- Locaux avec coin repos

- Salles polyvalentes

- Vestiaires

- Dépodts de taille importante.

Fonctionnement :

Le capteur de luminosité intégré mesure constamment le niveau de
luminosité du local et compare cette valeur a la valeur de
consigne, indiquée par le bouton de réglage LUX.

Le dispositif d’éclairage s’allume si la luminosité est inférieure a la
valeur de consigne et que le détecteur de mouvement a détecté
une activité dans la zone de balayage. La temporisation intégrée
de déconnexion, de 1 a 30 min, veille & maintenir I'éclairage
allumé jusqu’a ce que le local ne soit plus occupé ou que la
luminosité requise soit atteinte.

La sortie ventilateur (41-320) est activée indépendamment des
conditions de luminosité. La temporisation de déconnexion suit la
valeur de consigne du canal 1 majorée de 25%.

Fonctions manuelles :

Si le détecteur PIR 360° est connecté a un poussoir, il est possible
d’allumer et d’éteindre le dispositif d’éclairage manuellement,
indépendamment des conditions de luminosité.

Allumage constant

En cas d'appui prolongé (de 2 a 4 secondes) sur le poussoir, le
dispositif d’éclairage s’allume et reste allumé jusqu’a ce que le
poussoir soit de nouveau actionné par un appui fugitif, qui permet
d’éteindre le dispositif d’éclairage et de revenir au mode
automatique.

Extinction constante

En cas d'appui prolongé (de 2 a 4 secondes) sur le poussoir, le
dispositif d’éclairage s’éteint et reste éteint jusqu’a ce que le
poussoir soit de nouveau actionné par un appui fugitif permettant
d’allumer le dispositif d’éclairage et de revenir au mode
automatique.

Extinction manuelle et réinitialisation automatique

En cas d'appui fugitif (de 0,5 a 2 secondes) sur le poussoir, le
dispositif d’éclairage s’éteint immédiatement, d’ol une économie
d’énergie maximale. Le capteur revient tres vite au mode
automatique, ce qui permet au dispositif d’éclairage de s'allumer
dés que des mouvements sont détectés dans le local.

@ Zone de balayage :

Le détecteur PIR 360° doit exclusivement étre installé au plafond.
A une hauteur de 2,5 métres, il balaie au sol une zone de 20
métres de diamétre et détecte les mouvements sur cette surface
dans un rayon de 360°.

Le détecteur PIR 360° comporte en son centre un dispositif a lentilles
couvrant une zone d'un diamétre de 5 métres, ol plus de 618 lentilles
assurent une détection optimale des mouvements, méme infimes.

Le détecteur PIR 360° doit exclusivement étre monté au plafond, a
une hauteur standard de 2,5 & 3,0 métres. Il doit étre positionné
au-dessus d'un bureau, en général décalé d’'un metre par rapport a
la place du siége de bureau.

Le détecteur comporte un dispositif optique a deux zones de
balayage : une zone de proximité A + B dans laquelle les petits
mouvements sont détectés, et une zone de détection C + D éloignée,
dans laquelle les allées et venues de personnes sont détectées. Cette
combinaison permet un pilotage incomparable de I'éclairage tout en
assurant les plus grandes économies d'énergie possibles.

@ Limitation de la zone de balayage:

Si la zone de balayage est trop vaste, il peut s'avérer judicieux de la
limiter en installant les caches joints. Il est ainsi possible de ramener
la portée maximale de 20 métres de diamétre & 12 métres, 5 metres
ou 3 metres de diamétre, et de réduire I'angle de 360° de 45° en 45°.

oA\

Il est déconseillé d'installer le détecteur PIR de maniére a
I'exposer a la lumiere directe du soleil, aux flux d’air provenant du
systéme de conditionnement de I'air ou d'un radiateur, etc.

@ Montage:

@ Pour obtenir une mesure optimale de la lumiére du jour, placer le
détecteur PIR 360° de maniére que le passage de lumiere (light
gate) soit orienté vers I'entrée de la lumiére naturelle.

@ Si le détecteur PIR 360° est installé sans boitier de plafond, il
convient de percer deux trous de @6 éloignés de 105 mm. Il y
a lieu de remarquer que I'amenée de cables est décalée de
45° par rapport aux trous de fixation.

@ Si le détecteur PIR 360° est installé a I'aide d'un boitier de
plafond, utiliser les orifices percés a cet effet et déployer le
cache. Amener les cables de maniére correcte, conformément
aux consignes de montage pour une installation fixe, et veiller
a couper le courant avant tout travail de montage. Les
connexions sont illustrées sous la fig.(5).

@ Raccordements :

a) Lire dans leur INTEGRALITE les instructions de montage et
d'utilisation.

b) Couper le secteur entierement.

c) Le raccordement de la tension réseau se fait aux bornes
marquées : L, N.

d) Eclairage. Le raccordement de la charge se fait sur les
bornes marquées : @, N.

e) Le raccordement du poussoir manuel peut s’effectuer entre

les bornes marquées: L, I(-J

f) La période de démarrage a la mise sous tension implique
que I'éclairage et l'indicateur intégré (DEL) s’allument
toujours pendant une minute (durée de stabilisation).

Le détecteur PIR 360° supporte au maximum une charge de 2300
W d’'une lampe a incandescence. Voir par ailleurs la section
consacrée aux caractéristiques techniques.

@ Schéma de cablage :

Raccordement du poussoir manuel.
PS : la tension réseau et le poussoir doivent étre alimentés par la
méme phase.

@ Réglage et essais :

Le détecteur PIR 360° est muni de deux modes test : un mode test
LUX et un mode test PIR.

a) LUX — Test mode, mesure de la luminosité naturelle.

Mettre sur ON les contacteurs DIP1 et DIP2.

Dans cette position, le dispositif d’éclairage est éteint.

Tourner lentement le bouton LUX de la valeur minimale vers la
valeur maximale jusqu’a ce que l'indicateur intégré (DEL) s’allume.
Le réglage de LUX correspond alors & la lumiére naturelle
mesurée. Si la luminosité naturelle de la piéce est suffisante,
tourner le bouton LUX vers la valeur minimale jusqu’a extinction de
la DEL et laisser le bouton LUX sur ce réglage.

Si on tourne le bouton LUX vers la valeur minimale, le dispositif
d'éclairage s’éteindra a un niveau de luminosité naturelle inférieur.
Si on tourne le bouton LUX vers la valeur maximale, le dispositif
d'éclairage s’éteindra a un niveau de luminosité naturelle
supérieur.

Pour terminer, mettre sur OFF les contacteurs DIP1 et DIP2.

b) PIR - Test mode, test de fonctionnement du détecteur PIR.
Mettre le contacteur DIP1 sur OFF et le contacteur DIP2 sur ON.
Dans cette position, le dispositif d’éclairage s’allume pendant 5 sec
en raison de |'activation du détecteur PIR. Lindicateur intégré
(DEL) signale en méme temps une activité du PIR.

PS : dans ce test, le blocage de la lumiére naturelle n’est pas en
fonction.

Pour terminer, mettre les contacteurs DIP1 et DIP2 sur OFF.

c) LED ON, Indication de I'activation du détecteur PIR.
Mettre le contacteur DIP1 sur ON. Il est recommandé de le
positionner sur OFF pour ne pas se sentir surveillé.

d) Réglage de la sensibilité du détecteur PIR

Les contacteurs DIP3 et DIP4 permettent de régler la sensibilité du
détecteur. D'usine, le produit est réglé sur la sensibilité faible.
Dans certaines situations, il peut s’avérer nécessaire de modifier la
sensibilité. Les possibilités offertes sont indiquées dans la fig.@.

Le détecteur PIR est préréglé d'usine :
- détecteur en mode automatique

- DEL éteinte

- faible sensibilité.

Assemblage du détecteur :

a) Insérer la partie détecteur dans le bornier, dans la partie
inférieure, et fixer la vis de sUreté Pozidriv (PZ) O / Phillips (PH) 1.

b) Régler le détecteur PIR 360° et le tester conformément aux
indications de la fig. .

c) Pour réduire la zone de balayage, se reporter a la fig.

d) Installer le cache du détecteur.

@ Utilisation et entretien :

Veiller a garder la lentille propre et séche. Il est possible de
nettoyer la lentille a I'aide d'un chiffon humide. En cas de
défaillance ou de mauvais fonctionnement dépassant le cadre des
réglages normaux des boutons LUX et TIME et de la SENSIBILITE,
s’adresser a l'installateur électricien agréé.

Caractéristiques techniques :
Tension d’alimentation ............... 230 Vca +10% 50 Hz
Contact pour les

canaux 1 et 2 .. H10A 250 Vca, NO

Courant de démarrage .. .. 80A/20 ms
Charge ... R 2300 W (lampe a
incandescence)
L 1200 VA (tube fluorescent)
C  max. 140 uF
M) 690VA
Plage de mesure
de I'éclairement ..10...1000 Lux
Hystérésis . +10%
Temporisation de déconnexion :
41-300 .. .. 1=30min
41-320 .. Valeur canal 1 +25%
Sensibilité ... Sélection manuelle
Commande manuelle
marche/arrét .. .. Par le poussoir & courant fort
Indicateur d’activation
marche/arrét ... Sélection manuelle
Modes test ... Sélection manuelle
Consommation:

41-300 ..o environ 1W

Etanchéité IP 20
Température ambiante .. .. -5°C...+50°C
Amenée de cables ... . 2x@12mm

Hauteur de fixation ..
Conformité de la
compatibilité électromagnétique

et LVD selon ..o EN 60669-2-1

.. 3,0 m, voyez fig. @



